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Abstract

Dado un sistema de control lineal no auténomo del tipo 2’ = A(t)x + B(t)u,
proponemos una nueva propiedad de controlabilidad, a saber, la controlabili-
dad completa no uniforme, la cual estd a medio camino entre las propiedades
clasicas introducidas por R. Kalman: la controlabilidad completa y la contro-
labilidad completa uniforme. Este propiedad se describe en términos de dos
desigualdades gramianas. Un primer resultado relaciona esta controlabilidad
con la propiedad de crecimiento acotado no uniforme para la planta 2’ = A(t)x
también llamada parte no controlada. Un segundo resultado demuestra que si
un sistema de control es completamente controlable de forma no uniforme y su
planta tiene la propiedad de crecimiento acotado no uniforme, entonces existe
un control lineal realimentado que conduce a un sistema retroalimentado que
no es uniformemente exponencialmente estable.

*e-mail: grobledo@uchile.cl



